IR universel - IR*V ; IR*W ; IR*Z ; IR*D ; IR*A ; IRDRTE*
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PARAMETRES :

Acces a tous les parameétres

PRQ
reverse diract A reverse diract
mute
’j ’j j SEL
Appuyer sur Appuyer sur
PRG + SEL Relacher a I'affichage de \ . . ppuy
Avec les fleches sélectionner 77 SEL pour
pendant 5 00 b
valider
secondes
Liste des parameétres
. - Minimum| Maximum | Défaut
Parametre |Description
St1 . . sonde min.| sonde max. 20
Point de consigne 1
St2 Point de consigne 2 (Si CO= 6,7,8,9) sonde min.| sonde max. 40
Mode de Fonctionnement : (voir derniéres pages)
0 = Direct
1 = Reverse
2 = Zone Neutre
co 4 = PWM avec Zone neutre 1 9 2
5 = Alarme (+ zone neutres pour les modéles 2 et 4 relais)
6 = Commutation direct / reverse par entrée digitale
7 = Changement de point de consigne ST1 -> ST2 par entrée digitale en mode direct
8 = Changement de point de consigne ST1 -> ST2 par entrée digitale en mode
reverse
9 = Avec 2 point de consigne (un en fonctionnement reverse et un en direct)
Différentiel
P1 Différentiel du Point de consigne 1 0,1 99,9 2,0
P2 Différentiel du Point de consigne 2 (Si C0= 6,7,8,9) 0,1 99,9 2,0
P3 Différentiel zone Neutre (Si C0=3,4,5) 0 99,9 2,0
Facteur de compensation }
c4 (SiC0=10u2etCl19 =234 2,0 2,0 0,5
Valable uniguement sur les modéles NTC (IR***0*)
Type de régulation:
5 O=Proportionnelle, 0 1 0
1= P+I (temps intégration = 600 secondes)




1 = fonctionnement différentiel (NTC1 - NTC2)
2 = compensation été

3 = compensation hiver

4 = compensation continue

. . Minimum| Maximum | Défaut
Parametre |Description
Parameétres Sorties
cé Retard entre les insertions de 2 relais différents 0 999 >
c7 [Temps minimum entre 2 marches du méme relais 0 15 0
cs8 [Temps minimum d‘arrét du méme relais 0 15 0
9 [Temps minimum de marche du méme relais 0 15 0
Etat des relais de régulation en cas d‘alarme sonde:
c10 0 = tous les re/a{s alarrét 0 3 0
= tous les relais en marche
2 = relais Direct en marche, les autres a l'arrét
3 = relais Reverse en marche, les autres a l'arrét
Rotation des sorties (Si C0=1, 2, 6, 7 et 8)
0 = aucune rotation
= rotation standard (le premier relais démarré est le premier relais arrété)
2 = rotation 2+2 (compresseurs sur relais 1 et 3 et vanne de réduction de puissance
ci11  PYr relais 2 et 4) 0 7 0
3 = rotation 2+2 (identique avec gestion des vannes inversée)
.. et uniguement pour les modéles a 4 sorties (Z et A)
4 = sorties 3 et 4 en rotation, et sorties 1 et 2 sans rotation
5 = sorties 1 et 2 en rotation, et sorties 3 et 4 sans rotation
6 = sorties 1 et 2 en rotation, et sorties 3 et 4 en rotation séparément
7= sorties 2, 3 et 4 en rotation, et la sortie 1 sans rotation
C12 [Temps du cycle de fonctionnement PWM (s) 0,2 999 20
Parameétres sonde
Type sonde:
C13 0=4-20, 1=0-20; (sur modéles IR***3%) 0 1 0
0=Tc K, 1=Tc J; (sur modéles IR***2%)
O=affichage sonde NTCI1, 1=affichage sonde NTC2; (sur modéles IR***(0*)
P14 Etalonnage sonde 99 +99.9 0,0
Ci5 L . . -99 Ci6 0,0
Valeur minimale pour les entrée en courant / tension
C16 . . . C15 999 100
Valeur maximale pour les entrée en courant / tension
Filtre sonde antiparasites :
€17 1 = Filtre minimum (Variation rapide) 1 14 >
14 = Filtre maximum (Variation lente)
c18 Selectlc?n de unité de température: 0 1 0
0=°C,
1=°F
Fonctionnement de la 2° sonde:
Seulement sur les modéles NTC (IR***Q*)
C19 0 = non utilisée 0 4 0




Adresse série

. . Minimum| Maximum | Défaut
Parametre |Description
Paramétres consigne
c21 L : . -99 C22 sonde min.
\Valeur minimale point de consigne 1
sonde
c22 Valeur maximale point de consigne 1 c21 999 Max.
c23 L : . -99 C24 sonde min.
Valeur minimale point de consigne 2
sonde
c24 Valeur max point de consigne 2 €23 999 max.
Parameétres d'alarme
P25  [Consigne d'alarme “Basse” 99 P26 sonde min.
sonde
P26 Consigne d'alarme “Haute” P25 999 max.
P27 Différentiel d'alarme (valeur absolue) 99,0 93,0 2,0
P28 [Temps retard d'alarme 0 120 60
Configuration de I'entrée digitale 1
si CO est différent de 6, 7 et 8)
En cas d’alarme, I'état des relais dépend de C31
0 = entrée non active
Cc29 = alarme externe immédiate, avec remise a z€ro automatique 0 4 0
2 = alarme externe immédiate, avec remise a zéro manuel (par appui sur la touche
PRG)
3 = alarme externe avec retard (P28), avec remise a zéro manuel (par appui sur la
touche PRG)
4 = entrée de marche/arrét (ON/OFF de réqulation)
C30 [Configuration de I'entrée digitale 2 (uniquement sur les IRDR*) 0 4 0
Idem C29
Etat sorties en cas d’alarme depuis une entrée digitale
c31 0 = toutes les sorties a l'arrét (OFF) 0 3 0
= toutes les sorties en marche (ON)
2 = les sorties Reverse a l'arrét (OFF), les sorties Direct ne sont pas influencées
3 = les sorties Direct a l'arrét (OFF), les sorties Reverse ne sont pas influencées
Paramétres Divers
C32 1 16 1




. . Minimum| Maximum | Défaut
Parametre |Description
Parameétres fonctionnement “spécial”
C33  fonctionnement spécial 0=non, 1=oui 0 1 0
Avant la modification, choisir un mode de fonctionnement (C0) proche de celui désiré.
OUT1: DEPENDANCE :
0 = sortie non utilisé
1 = sortie de régulation par rapport a ST1
2 = sortie de régulation par rapport a ST2
3 = sortie fermée en cas d'alarme
4 = sortie ouverte en cas d'alarme
5 = sortie fermée en cas dalarme grave et en cas d'alarme "Haute” (Er4)
C34 6 = sortie ouverte en cas dalarme grave et en cas d'alarme "Haute” (Er4) 0 15 — (%)
7 = sortie fermée en cas d'alarme grave et en cas d'alarme "Basse" (Er5)
8 = sortie ouverte en cas dalarme grave et en cas dalarme “Basse” (Er5)
9 = sortie fermée en cas d'alarme "Haute" (Er4)
10 = sortie ouverte en cas dalarme 'Haute" (Er4)
11 = sortie fermée en cas d'alarme "Basse" (Er5)
12 = sortie ouverte en cas d'alarme "Basse" (Er5)
13 = sortie fermée en cas d'alarme grave
14 = sortie ouverte en cas d'alarme grave
15 = fonctionnement TIMER
OUT1: TYPE DE SORTIE ok
€35 0 = Tout Ou Rien (ON/OFF) 0 1 )
1 = PWM ou TIMER
Differentiel Logique
xample : i:= i - —_
C36 Esert?oln =+ 50 | Insertion | 100 +100 ™
OUT]. INSERTION Differantiel Logigue = - 100 :—'l ON
I
OFF . y ' >
C37 (L)ggIlQUDEIFFERENTIEL | P1 P2 | P1 P2 : ;emplérature -100 +100 - (*)
:< ou >:< ou bll Hl;fgjrsolﬁ'lnétrie
St1 ou St2
—(*
c38 OUT2: DEPENDANCE (Idem C34) 0 15 )
—(*
€39 |buT2: TYPE DE SORTIE (Idem C35) 0 1 )
- — (%
ca0 OUT2: INSERTION (Idem C36) 100 +100 )
- — (*
€41 UT2:DIFFERENTIEL LOGIQUE (Idem C37) 100 +100 )
—(*
€42 513 DEPENDANCE (Idem C34) 0 15 *)
—(*
€43 louT3: TYPE DE SORTIE (Idem C35) 0 1 )
- — (%
€44 |5UT3: INSERTION (Idem C36) 100 +100 *)
- — (*
€45 \bUT3: DIFFERENTIEL LOGIQUE (Idem C37) 100 +100 )
—(*
€46 \T4: DEPENDANCE (Idem C34) 0 15 *)
—(*
€47 \bUT4: TYPE DE SORTIE (Idem C35) 0 1 )
- — (%
ca8 OUT4: INSERTION (Idem C36) 100 +100 )
C49 -100 +100 -

OUT4: DIFFERENTIEL LOGIQUE (Idem C37)

(*) dépendent du modele et du mode de départ




5 . Minimum| Maximum | Défaut
Parametre Description
Gestion télécommande et clavier
habilitation du clavier (TS) et de la télécommande (TC)
0 = TS Off, TC On (uniquement paramétres de Type P)
C50 1 =TS On, TC On (uniquement paramétres de Type P) 0 4 4
2 =TS Off, TC Off
3 =T50n, TC Off
4 = TS On, TC On (tous les paramétres)
C51  Code pour I'habilitation de la télécommande 0 120 0
0 = acceés direct
ALARMES :
Tableau des alarmes
Message |Description Effets sur la régulation Reset Vérifications/Remeédes
dépend du parameétre C10 [Reset : automatique vérifier les raccordements
erreur sonde 1 (Sonde cassée ou vérifier le signal sonde
Er0 |deconnectée) Visualisation: manuel
si C19=1 et C0=1, 2 Reset : automatique vérifier les raccordements
erreur sonde NTC2 (Sonde cassée (comme Er0, vérifier le signal sonde
Erl  lou deconnectée) sinon ne bloque pas la Visualisation: manuel
régulation
blocage total Reset : automatique Eteindre le régulateur puis
erreur mémoire appuyer sur PRG pendant la
Er2 Visualisation: manuel mise sous tension (Retour
aux valeurs usine)
Dépend du paramétre C31 Reset : dépend de C29 et C30 érifier paramétres. C29, C30
Alarme par entrée digitale C31 et P28 vérifier la
Er3 - -
Visualisation: manuel commande du contact
externe
@ucun effet Reset : automatique vérifier les parameétres
alarme HAUTE P26, P27 et P28
Erd Visualisation: automatique *
(La valeur de la sonde a dépassée
P26 pendant P28 minutes)
@ucun effet Reset : automatique vérifier les parameétres
alarme BASSE P26, P27 et P28
Er5 Visualisation: automatique *
(La valeur de la sonde a dépassée
P25 pendant P28 minutes)
* . Pour pouvoir avoir une remise a zéro manuel des alarmes "basse" et "haute", sélectionner un grand différentiel
d'alarme (P27)




Modes de fonctionnement : CO

CO0 = 1 : Fonctionnement Direct

modéle V modéle W modéle Z
A
ouT 1 ouT 1 ouT 2 ouT1 ouT 2 ouT 3 ouT 4
F f ]
| (o) (o) Jy o) Ty ) by ) Ty o) by (o)
Diff.(P1) < Diff.(P1) o - Diff.(P1) N
St1 St1 St
CO = 2 : Fonctionnement Reverse
mod. V mod. W mod. Z
iy i) i
ouTA ouT 2 ouT A ouT 4 ouT 3 ouT 2 ouT 1
F ¥ F L ] L
(R} ¢ F (r) ] (R) LR TS LY (R) |
Diff.(P1) Ly Diff.{P1) ) Ly Diff.{P1) , )
Set (St 1) Set (St 1) Set(sth)
CO = 3 : Fonctionnement Zone Neutre
maod. V mod. W
ouT 1 ouT 1 ouT 2
ER J- L 1 ER l L r ﬁD j I
quff.lP’]'l ol (P3) = Diff.(F1) V| (P3| Diff. P2y
Meutral zone
Meutral ' zone
Set (St 1) Set(St1)
mod. Z
ouT 2 ouT 1 ouT 3 ouUT 4
IEEN y o) Ji ey |
L Diff.(P1) A ) Diff.(P2) ol
Set (St 1)
Meutral zone
Set (St 1)
CO = 4: Fonctionnement PWM + Zone Neutre
mod. V mod. W
QUT A ST 1

|

R
L Diff.(P1) D[q (P

Meutral z-:-ne"

Set (5t 1)

Meutral zons
Setist 1)

Meutral zone
Set (5t1)




CO0 = 5: Fonctionnement Alarme
mod. V mod. W
A
QOuUT 1 QUT A QuT 2
[ f ) 3
Y (r) § . |
WEf.(P2T) GALE (P3) iff (P27
Diff.(P27) ﬂElff._P1_ c:u:"': ) . ﬂlef.l_F'z?_ o
High/Low Alarm MNeutral zone High/Low Alarm
(P25/P286) Set (5t1) (P25/P26)
mod. Z
OuUT 3 auTA1 ouT 2 ouT 4
f f f &
¥ (=} ¥ ¥ (o] i
=
iff.(P2) Diff.(P27)
e} 1=

(F25)

Diff.(P27)
=} =

Diff.(F1)
=} ==

Low Alarm

N"-‘thl 2l

Zone

Set(s

High Alarm (P25

CO0 = 6: Fonctionnement Commutation Direct/Reverse par entrée digitale

mod. V mod. W mod. Z
1 ouTAH ouT 1 ouT 2 OuT 1 ouT 2 ouT 3 ouT 4
o) Py o) feeed Ty (o) 1Y (o) B (o) 1y an
Diff.(P1) < Diff (P1) . e Diff.(P1)
Set (St 1) Set (St 1) Set (St1)
ENTREE DIGITALE OUVERTE
mod. V mod. W A mod. Z
OUT 1 ouUT 2 OUT 1 OUT 4 ouT 3 ouT 2 OUT 1
) T m ] Fmf mf f
Diff.(P2) " Diff.(P2} - " Diff.(P2) o)
Set (St 2) Set (St2) Set (St2)

ENTREE DIGITALE FERMEE

C0 = 7: Fonctionnement Direct avec commutation de point de consigne par entrée

digitale
mod. V mod. W mod. Z
1 oUTA1 OuUT 1 ouT 2 OuUT1 ouT 2 OuT 3 ouT 4
) + 0 peoy Ty Ty (o) 1Y (o3 ) [OR) cna ‘
Diff {P1) Lz Diff.(P1) o < Diff.(P1)
Set (St 1) Set (St 1) Set (St 1)
ENTREE DIGITALE OUVERTE
mod. V mod. W mod. Z
ouT 1 ouUT 1 ouT 2 ouT1 ouT 2 ouT 3 ouT 4
() 1 (o) ooy T (o3 ] o) Yy an 1 cna f
Diff (P2) Ly Diff (P2) o - Diff.(P2)
Set (St 2) Set (St 2) Set (5t2)
ENTREE DIGITALE FERMEE




CO0 = 8: Fonctionnement Reverse avec commutation de point de consigne par entrée
digitale

med. V mod. W mod. Z

i) A
ouT 1 QuUT 2 QuT1 ouT 4 QUT 3 ouT 2 QuT 1
3
Ry | IETIEE ey ¢b ey W tR) M Ry
Diff.(P1) L Diff. (P 1) o B Diff.(P1) -
Set (St 1) Sat (St 1) Saet(St1)
ENTREE DIGITALE OUVERTE
A i}
QOUT 1 ouT 2 ouT 1 ouUT4 ouT 3 ouTz2 QuUT 1
T b 1= 4] tR) b te) ob te) 1T Te) Y Ry,
Diff.(P2) - Diff.(P2) o - Diff. (P2} o
Set (5t2) Sat(St ) Set(st2)

ENTREE DIGITALE FERMEE

CO = 9: Fonctionnement 2 points de consigne un en Direct I'autre en Reverse

i) iy
OuUT 1 mod. W ouT 2
i A
Ry | | (o)}
 Diff.(P1) Diff.(P2)
Set (St 1) Set (St 2)
mod. Z
outT2 outt1 ¢ ' ouTs OUT 4
4
1 (R} 4] R) (oJ Ty (o} |
£ v =
L Diff.(P1) N » Diff.(P2) N

Set (St 1) Set (St 2)



FONCTIONNEMENT 2°™ SONDE : C19
C19 = 0 : Aucune fonction
C19 = 1 : Fonctionnement différentiel (NTC1 — NTC2)

C19 = 2 : Compensation été :

Point dea
Consigne

.
-

Compensation Eté

c21

NTC2 { C:'_;
C19 = 3 : Compensation hiver :
Compensation Hiver a Cp{?li]t;ti ;I:‘a
cz __
St
cn__
SItE NTCZ (*C)
C19 = 4 : Compensation continue :
St1 St1
A A
C4>0 C4<0
[ c22 | |
_____________ [ I
| | |
| | |
/ \ | NTC2
| > | l >
/ stz | NTC2 | St2 \
| | |
| ! |
____FP2__P2_, _________ JP2__|P2_ | __
| c21 | |




MODULES OPTIONNELS pour sortie SSR sur IR**A* et IR32D*:

Convertisseur PWM -> 0/10V ou 4/20mA (CONV0/10A0)

Attention : le paramétre C12 doit étre égal a 0,2 secondes.
Et le type de sortie doit étre PWM :

Pour la sortie1 : C35 =1

Pour la sortie 2 : C39 =1

Pour la sortie 3:C43 =1

Pour la sortie 4 : C46 = 1

Aliementation § GO

2V | | Y.+ Y. Signal d'entrée
dd O O
1 2 3 4
Analogue
module
56 7 8
oo
GD 4+20mA Signal de sortie

Signal de sortie GO 0+10V

Convertisseur PWM -> ON/OFF (CONVONQFFOQ)

Attention : le parameétre C12 doit étre égal a 0,2 secondes.
Et le type de sortie doit étre ON/OFF :

Pour la sortie 1 : C35 =10

Pour la sortie 2 : C39 =0

Pour la sortie 3: C43 =0

Pour la sortie 4 : C46 = 0

Alimentation G GO

Signal d'entrée
24 V~ | |

Y+ Y-

‘d)d)d)d)

1 2 3 4
On/off

module

DY

T

5 6 7 8
O

No Com Nc¢
Sortie



MODULES OPTIONNELS pour les entrées 0/1V IR***4% ;

Convertisseur 0/10V -> 0/1V (CONV0/1L00)

Alimentation G GO

24 V~
Vcec GND  Sortie pour alimentation

autres modules 24 V =

1 2 3 4

Converter
module

GND OUT Signal de sortie

onv
Signal d'entrée GND IN
0M1Mov
Exemple de cablage :
* $ *— ® $ ®
Alimentation 24 V~ Alimentation 24 \/~

0 | [

o]
G GO

rG G0 GNDOUT

v A g N module 9 ! B
Lgc GND |_> vl & IV(%c GND IN I . v 5

Mg
: 2
e Out 33

& o0 o
+ - out P 0 ° U] Ot SEL
i - ou
Active A e 24 Vdc PR
sensor L= *= | Active i
sensor
(*) pour sondes avec 3 fils ; 0/10Vdc signal A
Hira we | W Hdra oo | W

Le schéma est valable pour des sondes alimentées en 24 V/dc, avec signaux en tension

Le schéma est valable pour des sondes 0/10 Vdc, 3 fils, 24 Vdc.




DIVERS :

Retour aux valeurs par défaut (USINE) :

Retour aux valeurs par défaut (USINE)

_—

PRG

mute

Mettre le régulateur Hors tension

Maintenir Appuyer PRG pendant le
démarrage du régulateur

Visualiser la 2°™ sonde (si présente) :

affichage 2°™ sonde

\4

Appuyer sur la fleche basse

Signification des LED :

LED

reverse
@

direct
@

Le nombre de clignotement de la LED
Reverse indique le nombre de relais
reverse enclenchés

Le nombre de clignotement de la LED
Direct indique le nombre de relais Direct
enclenchés
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